wydziat
mechatroniki

KAZIMIERZA WIELKIEGO m;
W BYDGOSZCZY

Prototyp karuzeli dla koni (Horse Walker)
Z mozliwoscia sterowania za pomoca urzadzen mobilnych

Wprowadzenie Gtowna idea

Przedmiotem wynalazku jest projekt makiety do treningu W poréwnaniu z rzeczywistym modelem, budowany
koni. Makieta zostata wykonana za pomocg druku 3d w prototyp nie wymaga falownika i silnika. Program do obstugi
odpowiedniej skall do modelu rzeczywistego (rys. 1). karuzeli zapewnia ruch konia w odpowiednich chodach.
Srodek karuzeli wykorzystano jako roundpen. Zgodnie z Mozliwy jest wybér réznych programéw zapewnienia chodu
planem opracowana zostata takze wersja testowa konia, tj. step i klus, ze zmiang kierunku, reczne sterowanie
oprogramowania do sterowania karuzeli, oparta o czasem wchodzenia/wychodzenia konia. Dodatkowo
sterownik PLC oraz panel operatorski, z mozliwoscig program zostat rozszerzony o tryb rehabilitacyjny’, w
sterowania z urzadzenia mobilnego (rys. 2). ktorym karuzela nie pracuje z dwoma predko$ciami
| (step/ktus), ale przechodzi liniowo ze stepu do ktusa przez

odpowiednio dobrany czas. Uzytkownik moze

zaprogramowac witasne tryby treningowe, biorgc pod uwage
aktualnie szkolonego konia (predkosc¢, ktora dla duzego
konia jest klusem, dla matego moze byc juz galopem).

Rys. 1. Wizualizacja 3D konstrukcji prototypu karuzeli
wraz z uktadem napedowym Rys. 2. widok panelu operatorskiego

Przewagl techniczne

Zaletg proponowanego rozwigzania jest:

astosowanie

 petna automatyzacja treningu mechanicznego koni,

 zdalna  kontrola  pracy  urzadzenia poprzez

zaprojektowang i wykonang aplikacje mobilna, Proponowany projekt znajdzie zastosowanie w branzy
zwigzane] ze szkoleniem 1 rehabilitacjg koni oraz

wyposazeniem stajni. Sprawdzi sie rowniez W
gospodarstwach agroturystycznych.

d mozliwosC ustawienia takich parametrow jak: czas
trwania poszczegolnych przerw ruchu, zmiana kierunku
pracy, predkosc¢ obrotowa,

O wspomaganie rehabilitacji koni po kontuzjach.
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