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,Wykrywacz zwierzyny lesnej w pojazdach samochodowych i motocyklach jako pomoc
dydaktyczna dla przedmiotu technika z zakresu bezpieczenstwo w ruchu drogowym”

Autor pracy: Szkota: Podstawowa im. Janusza Opiekun naukowy:
Zofia Chrapko Korczaka w Jozefostawiu mgr inz. Marian Chrapko

Projekt stanowi inspiracje do opracowania urzgdzenia moggcego miec zastosowania w pojazdach samochodowych i motocyklach, realizujgcego funkcje
ostrzegania kierowcy przed zagrozeniem ze strony zwierzyny lesnej w warunkach atmosferycznych o utrudnionej widocznosci. Projekt zostat zrealizowany jako
prototyp na atrapie modelu pojazdu samochodowego a jego poprawnosc dziatania zostata zweryfikowana. Gtownym celem projektu jest motywacja do
bezpiecznego przemieszczania sie po drogach lokalnych i krajowych poprzez opracowanie narzedzi umozliwiajgcych ostrzeganie kierowcow przed mozliwym

Zagrozeniem.

Pewnego razu, podrozujgc z rodzicami pojazdem samochodowym, w warunkach o utrudnionej widocznosci
(noc i silne opady deszczu), w terenie niezabudowanym, tata gwattownie zwolnit i wykonat ruch omijajacy.
Okazato sie, ze podczas burzy, przestraszony kon uciekt z gospodarstwa domowego i zatrzymat sie na srodku
jezdni. Zderzenie z nim mogto wywotac nieprzewidziane konsekwencje. Od tamtego momentu zastanawiatam
sie , czy sg jakie$ skuteczne metody do wykrywania/ostrzegania przed zagrozeniem ze strony zwierzat? Po
zapoznaniu sie ze z praktykowanymi sposobami stosowanymi do ograniczania wypadkéw ze zwierzetami
okazato sie, ze stuzg one gtdwnie do proby powstrzymania zwierzyny przed wtargnieciem na jezdnie.

Cel projektu

Gtownym celem projektu jest motywacja do bezpiecznego przemieszczania sie po drogach lokalnych
i krajowych poprzez opracowanie narzedzi umozliwiajacych ostrzeganie kierowcow przed mozliwym
zagrozeniem. Opracowanie takich narzedzi, ktore umozliwiatyby kierowcom zachowanie szczegolnej
ostroznosci w momencie realnego wystgpienia przeszkody w postaci pieszych badz zwierzat.

Zrédto: fot. Volvo

Pobor pradu zainstalowanych czujek jest znikomy i wynosi okoto 0,1A. Kat widzenia czujki wynosi 90 stopni.
Obie czujki ustawione sg tak, ze jesli zwierze pojawi sie na srodku jezdni czujki wykrywajg obiekt
i informacja jest wyswietlana jednoczesnie na dwoch ikonach zwierzyny lesnej zamontowanych na desce
rozdzielczej. Uktad reaguje na zwierzeta zaréwno te mate (np.: zajace, koty) az po duze (np.: jelenie, tosie
i ich odpowiedniki w postaci koni). Min. odlegtos¢ zadziatania wynosi 20m. Czas trwania podswietlenia
informacji wynosi 5s. Czas ustawiony tak ditugi w celu dituzszej informacji o pojawiajacej sie zwierzynie.
Istnieje mozliwos¢ wpiecia informacji o zwierzynie do sygnatu dzwiekowego. Woéwczas kazdorazowe
wykrycie zwierzyny uruchamiatoby sygnat dzwiekowy (klakson), co petnitoby jednoczesnie funkcje
odstraszania zwierzyny. Urzgdzenie wykrywa zwierzeta zaréowno w ruchu jak i w spoczynku, gdyz jak zwierze
nie porusza sie to i tak jest w ruchu w odniesieniu do pojazdu poruszajgcego sie. Urzgdzenie moze zostac
wykorzystywane nie tylko do wykrywania zwierzyny lesnej, ale rowniez kazdej istoty zywej , bo dziatania
opiera sie na wykrywaniu temperatury ciata i ruchu. Po zebraniu opinii, zapotrzebowanie na tego typu
urzgdzenie jest wysokie wsrod kierowcow pojazdow samochodowych jak i motocyklistow. Kazdy pojazd
mozna bezproblemowo doposazy¢ w tego typu urzadzenie. Czujki ruchu wykrywaja rowniez zwierzeta
znajdujace sie w gtebi lasu do odlegtosci (w tym przypadku 20m, odlegtos¢ mozna docelowo zwiekszyé) co
podnosi bezpieczenstwo podrozowania, gdyz uczula kierowce do zmniejszenia predkosci jazdy i wzmozenia
czujnosci, z uwagi na mozliwe zagrozenie.
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Atrapa modelu samochodu wraz z zainstalowanym prototypem
wykrywacza zwierzyny lesnej w pojazdach samochodowych
i motocyklach

L

Czujniki ruchu

Zrodto: wiasne

Projekt po ukonczeniu zostat poddany weryfikacji poprawnosci dziatania.

Gtowny zakres badan obejmowat:

a) pomiar pradu pobieranego przez uktad w czasie pracy,

b) sprawdzenia kata widzenia lewej oraz prawej czujki,

c) sprawdzenia na jaka wielkos¢ zwierzat uktad reaguje,

d) sprawdzenia odlegtosci zadziatania w normalnych warunkach pogodowych na drodze
lesnej,

e) sprawdzenia czasu trwania podswietlenia ikonek zwierzyny lesnej.

Badania potwierdzity poprawnosc¢ dziatania projektu, a wyniki badan zostaty przedstawione
we whioskach.

Realizacja projektu

Zrodto: wiasne
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